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Vorrichtung fiir eine n Leitungsahschluss von Zweidraht-Leitungen 
Stand der Technik 

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung fiir einen Leitungsahschluss von Zweidraht- 
Leitungen mit einem ersten und zweiten Abschlusswiderstand zwischen den zwei 
DrShten, wobei der erste und der zweite Abschlusswiderstand in Reihe geschaltet sind. 

Eine solche Voirichtung ist in der DE 195 25 350 Al gezeigt. Darin wird vorgeschlagen, 
zwischen den beiden Drahten der Zweidraht-Leitung mindestens einen ersten und einen 
zweiten Abschlusswiderstand vorzusehen und die beiden Widwstande in Reihe zu 
schalten. Von der Verbindungsleitung zwischen den beiden WideretSnden geht eine 
Leitung aus, die gegen ein festes Spannungspotential, insbesondere Masse geschaltet ist 
Dabei ist der Abschlusswiderstand insbesondere bei einem CAN-Bussystem bis jetzt fest 
vorgegeben, d. h. im Steuergerat bestUckt oder unbestOckt. Dadurch ist man im Einsatz 
nicht flexibel. 

Es ist dahei- Aufgabe der Erfindung, eine Vorrichtung anzugeben. die hQhere Flexibilitat 
in der Anwendung beim Leitungsahschluss von Zweidraht-Leitungen ermoglicht. 

Vorteile der Erfindung 

Die genannte Aufgabe wird gelSst durch eine Vorrichtung fiir einen Leitungsahschluss 
von Zweidrahtleitungen mit wenigstens einem ersten und emem zweiten 
Abschlusswiderstand zwischen den zwei DrShten, wobei der erste und der zweite 
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Abschlusswiderstand in Reihe geschaltet sind, wobei vorteilhafter Weise zwischen den 
beiden AbschlusswiderstSnden wenigstens ein Sohaltmittel vorgesehen ist 

Dadurch erhSht sich im Einsatz die Flexibilitat. da mit dem so konfigurierbaren 
Abschlusswiderstand ein schneUer Wechsel bzw. eine schneUe Anpassung in der 
Applikation m6glich ist 

Vorteilhafter Weise wird diese Vorrichtung in Zusanunenhang rait einem CAN- 
Bussystem eingesetzt und abemimmt darin die Empfangs- und/oder Sendefiinktion, so 
dass es sich bei der Zweidraht-Leitung urn Teile eines CAN-Bussystems, also die CAN- 
High- und CAN-Low-Leitung handelt. 

ZweckinaBiger Weise ist weiterhin eine Schaltlogik vorgesehen, welche abhangig von 
einem Eingangssignal das wenigstens eine Sohaltmittel ansteuert. 

Weiterhin von Vorteil ist, dass dieses Eingangssignal in euier speziellen Ausgestaltung 
von einem Rechenbaustein, insbesondere dem Mifcrocontroller selbst erzeugt wird. 

- Dutch das Einsetzen eines konfigurierbaren. insbesondere CAN-Abschlusswideretandes 
ist es mSglich, entweder durch softwaremSBige (durch digitalen Ausgang vom mc) oder 
hardwaremafiige, also ttber eine HardwarebrOcke im Kabelbaumstecker, Ansteuerung der 
Schaltlogik den Abschlusswiderstand auf die jeweilige Applikation anzupassen. Dadurch 
kann die SteuergerStevielfalt, insbesondere beim Kunden und Zulieferer. minimiert 
werden, wie beispielsweise ein einziges SteuergerSt fiir Stand-Alone, Master und Slave 
anstatt eines ftlr jeden Anwendungsfall. Daraus ergibt sich weniger Aufwand fiir Logistik 
und Lagerhaltung und insbesondere auch bei Kosten fOr Kunden und Zulieferer. 

Vorteilhafter Weise ist zwischen den AbschlusswiderstSnden ein Symmetrierglied 
geschaltet, welches in einer zweckmaBigen Ausfiihrungsform durch je em Sohaltmittel je 
Abschlusswiderstand mit diesem verbindbar ist. 

Damit ergibt sich eine Anpassung eines SteuergerSts, insbesondere zur Steuerung von 
Betriebsablaufen bei einem Fahraeug an beliebige Applikation durch insbesondere 
Softwarewkonfiguration. 
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Zeichnung 

Die Erfindung wird im Weiteren anhand der in der einzigen Figur dargestellten 
Zeichnung naher erlautert. Diese zeigt eine eifindungsgemSBe Voixichtung. 

Beschreibung der Ausfiihrungsbeispiele 

Die einzige Figur, Figur 1. zeigt eine CAN-High- und eine CAN-Low-Leitung CAN-H 
und CAN-L, die tiber Koppelelemente 1 1 1 und 1 12 mit einem Baustein 100, 
insbesondere als Funktion eines CAN-Tiansceivers verbunden sind. Der Baustein 1 00 
iibemimmt dabei, Avie eben erwShnt. die Empfangs- und/oder Sendefunktionalitat also 
d,e Transceiver-Funktion insbesondere eines CAN-Bausteins diesbezttglich. Die CAN- 
High- und CAN-Low-Leitungen sind einem Tieiberbaustein. insbesondere einem CAN- 
Treiberbaustein 103 zugefUhrt Des Weiteren sind zwei AbschlusswiderstSndc 107 mid 
108 dargestellt. welche in Reihe geschahet sind und mit Schaltmittel 105 mid 106 
miteinander sowie mit einer Symmetriereinheit. einem Symmetrierglied 109 verbindbar 
smd. Die Schaltmittel 105 und 106 werden von einer Steuerlogik 104 angespn>chen, was 
durch die gestrichelten Pfeile symbolisch datBesteUt ist. Die Steuerlogik selbst erhSlt ein 
Emgangssignal tiber Leitung 1 14, ein weiteres Koppelelement 1 1 0. beispielsweise vom 
Rechenbaustein oder MikrocontroUer 101 ttber einen Ausgang dessen beispielsweise 
Ausgang 1 13. Des Weiteren ist der MikrocontroUer mit dem Treiberbaustein zur 
Kommuoikation Uber eine Kommmiikationsverbindung 102 uni- und/oder bidirektional 
verbunden. 

Mit demEingangssignal an der Schaltlogik 104 kami ausgewahlt werden, ob der 
Abschlusswiderstand aktiv oder vom Bus abgetrennt ist. Dabei kami das Eingangssignal 
emerseits digital, also vom MikrocontrolJerausgang 1 13 oder ilber eine Briicke im 
Kabelbaumstecker erzeugt bzw. abgegriffen wenien. Das Abtremien vom Bus wird durch 
zwei elektrische Schalter, hier Schaltmittel 105 mid 106 realisiert. Die Konfxguration des 
Abschlusswiderstandes kami so dureh einen ^c-Ausgang zu jeder Zeit geSndert werden, 
bei emer BrOcke im Kabelbaumstecker erst nach dessen Umbau. 
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• Durch das Einsetzen des konfigurierbaren CAN-Abschlusswiderstandes ist es mSglich 
entweder durch softwaremaBige oder hardwaremSBige Ansteuerung der Schaltlogik den 
Abschlusswiderstand auf die jeweilige Applikation anzupassen. Bei einer 
softwaremafiigen Anpassung dient dazu der digitals Ausgang des Mikrocontrollers 101. 
Bei einer hardwaremaBigen Anpassung muss dies durch eine BrUcke im 
Kabelbaumstecker erfolgen. Dadurch kann bei SteuergerSten zur Steuerung von 
Betriebsablaufen, insbesondere an einem Fahrzeug, die Steuergeratevielfalt bei Kunden 
und Zulieferem minimiert werden. Somit erfolgt em Anpassen des CAN- 
Abschlusswiderstendes des Steuergerates an beliebige Applikationen lediglich durch 
Andem der Softwarekonfigumtion. Dies eroffiiet eine einfache und flexible M6glichkeit 
einer schnellen Applikationsanpassung. 
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Anspriiche 

1 . Vorrichtung flir einen Leitungsabschluss von Zweidraht-Leitungen mit wenigstens einem 
ersten und zweiten Abschlusswiderstand zwischen den zwei DrMhten, wobei der erste und der 
zweite Abschlusswiderstand in Reihe geschaltet sind dadurch gekennzeichnet, dass zwischen 
den beiden AbschlusswiderstSnden wenigstens ein Schaltmittel vorgesehen ist 

2. Vorrichtung nach Anspruch l,dadurch gekennzeichnet, dass eine Schaltlogik vorgesehen ist, 
welche abhangig von einem Eingangssignal das wenigstens erne Schaltmittel angesteuert 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass zwischen die 
Abschlusswiderstande Symmetrierglied geschaltet ist. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3,dadurch gekennzeichnet, dass jeder Abschlusswiderstand durch 
ein Schaltmittel mit dem Symmetrierglied verbindbar isL 

5. Verfahren nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass das Eingangssignal von einem 
Rechenbaustein erzeugt wird. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Zweidraht Leitungen Teil 
eines CAN-Bussystems sind und die Vorrichtung die Empfangs- und/oder Sendefunktion in den 
CAN-Bussystem wahmimmt. 
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Vorrichtung fur einen T ^itunesabschluss von Zweidraht-LeituTip ;en 

Vonlchtung flir einen Leitungsabschluss von Zweidraht-Leitungen mit wenigstens einem 
ersten und zweiten Abschlusswiderstand zwischen den zwei Drahten, wobei der erste und 
der zweite Abschlusswiderstand in Reihe geschaltet sind, wobei zwischen den beiden 
Abschlusswiderstanden wenigstens ein Schaltmittel vorgesehen ist 
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